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HABEAS CORPUS MACHINIMA
AVAGY ELFOGHAT-E ENGEM EGY ROBOT?

Absztrakt

A rendvédelmi tevékenység soran a leggyakrabb alapjogot korlatozo intézkedés a
személyes szabadsdg korldatozdsa, azaz az elfogds és eldallitas. A technika
fejlodeésével elérheto kozelsegbe keriilt, hogy a kozeli jovoben ezt az intézkedeést
emberek helyett illerve mellett robotok hajtsak végre. Kérdés, hogy ez egyaltalin
jogilag és miiszakilag lehetséges-e, azaz a kovetkezé évtizedekben dtvehetik-€
robotok a rendorjarorok szerepét. A tanulmany ezt a kérdéskort jarja korbe egy
célzott alapkutatas egyik elso lépcsdjekeént. A teljes kutatds a robotizalt megoldasok
hon- és rendvédelmi alkalmazdsi lehetéségeirdl és annak tarsadalmi, jogi és
miiszaki feltételeirol, fenntarthatosaganak biztositasarol szol. A jogi helyzetet e mii
csak az intézkedéshez kozvetleniil kapcsolodo, felhatalmazast tartalmazo kozjogi
jogag szempontjabol elemzi, a munkajogi, polgari jogi, biintetéjogi agak szerinti
elemzést tovabbi munkak fogjak tartalmazni, akarcsak a technikai megvalositas
feltételeinek lebontasat. A végkovetkeztetéseket a tanulmany 7. fejezete tételesen
0sSszegzi.

Arrest and apprehension are the most regular law enforcement actions considering
fundamental rights. In the near future, development of technical means puts the use
of robots for the abovementioned action within reach. In the next few decades, the
use of ,,robocops” must be discussed and decided, both legally and technically.
This study addresses this topic as a first stage of a targeted research programme.
The full research is aimed at the chance of using robots for national defence and
law enforcement in a sustainable, possible, publicly and legally acceptable way.
Regarding the legal frame, the current study is focusing on the public
administration branch of law, the other branches as Labour Law, Civil Law and
Penal Law will be analyzed in this scope with followingly published studies in the
near future, just as details of conditions on technical execution. The final, 7th part
of this work summarizes the conclusions of the study.

Kulcsszavak: robot, renddr, habeas corpus machinima, mesterséges intelligencia,

robotzsaru ~ robot, police, habeas corpus machinima, artificial intelligence,
robocop
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BEVEZETES

A renddrségi altal leggyakrabban alkalmazott alapjogot korlatozo intézkedések nem masok,
mint az elfogds és az eloallitas,[1] melyeket a tovabbiakban az egyszeriiség kedvéért e
tanulmanyban egyiitt elfogasként neveziink. A Magyar Renddrség altal kdzzétett statisztikak
alapjan, Magyarorszagon ez atlagosan naponta kb. 350 embert érint.[2] Ezen kiviil szintén
alkalmazhatja a fent meghatarozott elfogas intézkedést a nemzetbiztonsagi szolgalatok, a
biintetés-végrehajtas, a Nemzeti Ado- és Vamhivatal illetve az Orszaggytilési Orség hivatasos
allomanya, s6t még a személy- és vagyondrok is. Tekintettel arra, hogy a személyes szabadsag
minden embert megilletd, csak megfeleld jogallami garanciak érvényesiilése esetén
korlatozhat6 alapjog, abszolut nem mindegy mikor, hogyan és ki altal torténik csorbitasa.[3]
Lehetséges-e, hogy a kozeli jovében robotok — a torvény felhatalmazasa alapjan - embereket
fogjanak el? E kérdés egyre inkabb aktualis. A robotika ugyanis elérte a fejlddés azon fokat,
hogy mar bizonyosnak tlinik: a kovetkezd évszdzadban a robotok a tarsadalom
mindennapjainak részeivé, életviszonyaink szerepldivé, ebbdl eredden jogrendszeriink
elemeivé valnak. E szerepiiket a hadtudomany mar felismerte €és bizonyos orszagokban —
els6sorban az Amerikai Egyesiilt Allamokban — legalabb fél évtizede publikalt eredményekkel
is rendelkezd kutatdsok folynak a robotok honvédelmi (katonai) felhasznéaldsanak
lehetdségeirdl.[4] Ekozben rendvédelmi felhasznalasuk iranyaba csak a kdzelmultban indultak
kutatasok, rdadasul elsdsorban a katasztrofavédelem teriiletén.[5] Lehetséges renddri szerepiik
meghatarozasara azonban csak a sci-fi irodalomban sziilettek elképzelések,[6] holott iddszera
¢s sziikséges a teriilet tudomanyos feldolgozésa is. E tanulményban az annak alcimében feltett
kérdésre adom meg a valaszt, egy célzott alapkutatds egyik elsd eredményeként. A teljes
alapkutatas arra a kérdésre keresi a valaszt, hogy melyek azok a honvédelmi és rendvédelmi
tevékenységek soran alkalmazhato, robotizalt megoldasok, amelyeknek az élderék megovasa
és a hatékonysag novelése érdekében torténd felhasznalasa tarsadalmilag elfogadott és hosszu
tavon is fenntarthato. A kutatési tervben ezen irds targyaul szolgald témat két kérdés fedi le. Az
egyik, hogy nehezebb-e egy robotot elfogadni a honvédelem és a rendvédelem eszkozeként, a
kozhatalom érvényesitdjeként, mint egy embert? A masik, hogy milyen jogi szabalyozasi
véltoztatasok sziikségesek a robotok honvédelmi és rendvédelmi felhasznalasahoz?
Természetesen erre a két kérdésre ez az egy tanulmany nem tud valaszt adni, ugyanis jelen
munka nem dolgozza fel sem a hadijog sem a kdzjog teljes teriiletét, pusztan a rendvédelem
egy részére koncentrdl. Kiegészitésképpen kitér ugyanakkor a technikai megvalosités
sarokpontjaira, a miiszaki €s a jogi megoldasok {6 szinergiaira, de elsésorban a tanulmany
targyaval kapcsolatban.

JOGELMELETI ATTEKINTES

A kérdés jogrendszerben torténd elhelyezéséhez elengedhetetlen egy rovid és tomor jogelméleti
attekintés. A jog eredeti rendeltetése az adott kozosség szempontjabol hasznos életviszonyok
megovasa (tovabba ujabban keletkeztetése), egyben a karos €letviszonyok visszaszoritasa,
ellehetetlenitése. Ahogy az életviszonyok valtoznak ugy a jogviszonyoknak és az azokat
tartalmazo jogszabalyoknak is valtozniuk kell. A jognak az élet egyes teriileteihez kapcsolodo,
gyakran az adott életviszonyok jellegéhez igazod6 részét nevezziik jogagnak.[7] Azokat a
jogagakat, amelyek az 6nallo allamot elérd szintli kzosségek allamként torténd 1étezését, a
kozosség egyes tagjainak allamhoz valod viszonyat, az dllamnak az 6t alkoté személyek feletti
hatalmi jogositvanyait olelik fel, egyiittesen kozjognak nevezziik.[8] Az egyszerliség kedvéért
akozjog és a maganjog jogtorténelmi sikon folyamatosan mozgo6 hatarvonalat nem ismertetjiik,
a vegyes jogagakat pedig tobbségi jellemzdik szerint soroltuk be, a nagyfoku disztinkcidonak a
jelen kérdésben nincs relevancidja. A kozjognak az egyik jogaga a kozigazgatasi jog, ami —
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nagyon leegyszerlsitve - a kdzosség életének allami szempontbol relevans, elsésorban — de
nem feltétleniil kizarolagosan (!) - a kozérdeket szem elOtt tartd igazgatasat fedi. Ennek egy
mellékaga a rendészet jogteriilete, melynek funkcidja a kozosség mitkddésének szabalyozasa,
az optimalis és fenntarthato miikodést biztosito rend kialakitasa. A rendészeten beliil foglalja el
a helyét a rendvédelem tevékenysége, a kozigazgatas ultima ratidja, feladata a kialakult rend
védelme, a megbomlott rend helyreallitasa, akar az er6szak monopoliumanak sziikséges ¢és
aranyos alkalmazasa aran is.[9] A rendvédelmi tevékenységhez kapcsolodo egyik jogositvany,
hogy a tevékenység végzésére feljogositott személyek egy masik személyt elfoghatnak, azaz
személyes szabadsdgaban akar erészak alkalmazasdval is korlatozhatjak, illetve Ot egy
meghatarozott hatosag (birosag, ligyészség stb.) elé allithatjak, adott teriilettdl vagy személytol
tavol tarthatjak, kényszergyogykezelésnek vagy vérvételnek vethetik ald és még sorolhatnank
milyen mas, torvényben meghatarozott magatartasra kényszerithetik. Természetesen ezt csak
akkor tehetik meg, ha a torvényi feltételek fennallnak. Azonban most nem azt a kérdést
boncoljuk, mikor és hogyan keriilhet erre sor. A kérdésiink az, hogy ki illetve pontosabban ki
vagy mi teheti ezt meg, azaz hogyan alakul az alanya ennek a jognak? A személyes szabadsag
alapjog. Alapjogot csak térvény, mas alapvetd jog érvényesiilése vagy valamely alkotmanyos
érték védelme érdekében, a feltétlentil sziikséges mértékben, az elérni kivant céllal aranyosan,
az alapvetd jog lényeges tartalménak tiszteletben tartdsdval lehet korlatozni.[10] Az
alapjogokra vonatkoz6 rendelkezéseiben az Alaptdrvény a korlatozas alanydra, tehat a
korlatozas alkalmazasara jogosultra nem tér ki, egyetlen kivételt a biincselekmény gyanuijaval
gyanusitott és Orizetbe vett személlyel szemben tesz, ahol eldirja, hogy akit ilyen okbodl vettek
Orizetbe, azt a lehetd legrovidebb idon beliil birdsag elé kell allitani vagy szabadon kell
bocsatani, tehat megnevezi a birdsagot, mint az eljarasra jogosult szervet. Az elfogés esetére az
Alaptorvény nem hatdrozza meg az intézkedés alkalmazasara jogosultak korét. Ez azért fontos,
mert ezaltal barmely torvénynek lehetdsége van annak szabalyozasara anélkiil, hogy az
Alaptorvénybe litkozés tilalmat megsértené.[11] A jelenlegi torvényi szabalyozas az elfogas és
eldallitas intézkedést példaul a renddri szervek[12] tekintetében a renddér alkalmazhatja, ami
egyértelmiien a renddrség hivatasos allomanyéba tartoz6 személyeket takarja.[13] Ugyanez a
helyzet a nemzetbiztonsagi szolgalatok,[14] a Nemzeti Ado- és Vamhivatal,[15] illetve az
Orszaggyiilési Orség[16] hivatasos allomanya esetében. A maganbiztonsagi szférdban szintén
maguk a személy- és vagyondrok jogosultak az elkovetd elfogasara.[17] Az Alaptérvény szerint
tehat a lehetdség Magyarorszagon megvan arra, hogy az elfogasra feljogositsunk egy dnalldoan
intézkedd robotot, azonban e lehetdség biztositasa érdekében térvénymodositasra van sziikség.
Jelenleg elfogads intézkedést a hatdlyos magyar torvény alapjdn robot Onalloan nem
alkalmazhatna. A robotot a renddrség az elfogéas soran legfeljebb eszkozként alkalmazhatja,
tehat a robot a szintén jelen 1évd hivatalos személy elfogés intézkedésének sikerét biztosithatja,
akarcsak a bilincs vagy a szolgalati kutya.[18] Utobbi lehetdség, az eszkézként torténd
alkalmazas, furcsamod a jelen torvényi szabalyozas esetén csak akkor allna rendelkezésiinkre,
ha a robotot nem a renddrség iizemeltetné, a kiilsd eszkdzok igénybevételi jogosultsagat
megallapitd rendelkezés ugyanis nem tartalmaz taxativ felsoroldst az igénybe vehetd
eszk6zokrdl, mig a renddrség sajat eszkozeinek alkalmazhatdsagat szabalyozo rendelkezés
igen.[19] Nyilvanvaléan ezt a kérdést is érdemes torvénymoddositas utjan rendezni. A
rendvédelmi tevékenységet kifejtd egyeb szervezetek esetében szintén talalunk torvényi példat
eszkoznek elfogasra torténd alkalmazasara, példaul a szolgalati kutya vagy elfogd halo
elfogésra alkalmazasra tekintetében.[20] Persze szamos esetben felmertilt mar a kérdés, hogyan
engedhetd meg egy eszkdznek vagy berendezésnek, hogy egy ember személyes szabadsagat
korlatozza?
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A SZEMAFOR-PELDA

Miutén tisztaztuk a jogi alapkérdést, a fent kérdést ezen egyszerii példaval szeretném tisztazni.
Sokak szdmara elképzelhetetlennek tlinhet ugyanis az, hogy az 6 személyes szabadsadgukat egy
,berendezés” korlatozza, illetve hogyan lehet erre egy gépet feljogositani. Pedig ha kissé
visszanyulunk a rendvédelemtdl a tagabb rendészet iranyaba, maris talalhatunk egy nagyon
egyszerl kiindulasi alapot a probléma megoldasara. Valdjaban ugyanis az alapproblémat mar
majdnem tobb mint masfél évszazada megoldotta az ¢let. Londonban 1868-ban iizembe
helyezt¢ék az elsd kozlekedési lampat, az elektromos kozlekedési lampa 1912-es
szabadalmaztatasa 6ta pedig kiilon kisérletek nélkiil is elfogadhaté tény, hogy az emberek donté
tobbsége elfogadja személyes szabadsaganak lampa altali korlatozasat, magyaran szoélva, ha
piros, akkor megall és csak a zold jelzésen halad at. Ugyanez a helyzet a parkolokba vezetd
sorompokkal, vasuti biztonsagi berendezések jelzdivel vagy a repiilotéri biztonsagi kapukkal.
A kozlekedési ldmpék vezérlését el6szor 1963-ban biztdk szamitdgépre a kanadai Torontdban.
Azo6ta mar minden nagyvarosban egy program és altala vezérelt berendezések hatarozzak meg,
ki mikor és meddig acsorog az autdjaval — vagy éppen gyalog - a keresztezddésben. E
tanulmany szempontjabol érdekes szinfolt, hogy a dél-afrikai angolban a kozlekedési lampat
robotnak hivjdk. Azonban a személyes szabadsagnak a kézlekedés biztonsaga, ezéltal az élet és
testi épség valamint a vagyon védelme érdekében torténd korlatozasanak az alanya nem a
berendezés, de nem is a kdzponti vezérld egység, azok ugyanis csak kozvetitik a dontést, amit
az allam kozlekedésrendészeti hataskorében eljaré forgalomiranyité hatésdg hoz a
jogszabalyok szerint. Az allam az, aki a kozlekedést jogszabalyokkal szabalyozza és ez a
szabalyozas mondja ki, hogy ha a jelzés tilos (piros) akkor az allam, a koz érdekében, megtiltja
az athaladas, ekképpen korldtozza a személyes szabadsagot. Megéllapithatjuk tehat, hogy
barmilyen gép vagy berendezés korlatozhatja a személyes szabadsagot oly modon, hogy erre
vonatkozd, torvényben meghatarozott allami elhatarozast érvényesit. Itt el is jutottunk a
kovetkezd kérdésig, nevezetesen hogy mi a kiilonbség egy robot €s egy kozlekedési lampa
kozott, azaz itt az ideje a robot definialasanak.

A ROBOT DEFINICIOJA

Maga a robot kifejezés a ,,munka” szo6 szlav megfeleldjébdl ered és a vilagirodalomban eldszor
egy szépirodalmi miiben, egy Karel Capek altal irt, R.U.R. cimii dramaban tiint fel, 1920-
ban.[21] A miiben a tomeggyartasbol kikeriil, modern rabszolgdként hasznalt, am
gondolkodasra képes robotok fellazadnak az emberiség ellen és kipusztitjak azt. Ezen alkotés
benyomasai az elmult évszazadban meghataroztak a robotokhoz vald tarsadalmi és irodalmi
illetve filmmiivészeti hozzaallast, gondoljunk csak Frank Herbertnek a Diine cimi sci-fi
regénysorozatara,[22] a Terminator és a Matrix sorozatfilmekre és igy tovabb. Persze az elmult
évezredek sordn a tudoméany mar hozzaedz6dott, hogy legujabb vivmanyait félelemmel vegyes
gyanakvas ovezi, miiveldi pedig megszoktak, hogy csak az egzakt magyarazatoknak higgyenek.
Ezért e rovid kitérd utan vazolom, a kutatas szempontjabol mit is értiink robot alatt.

Ehhez el6szor le kell szogezni, hogy a robotnak jelenleg szamos definicidja 1étezik. Az elsd
kisérlet a definicid egységesitésére 1990-ben tortént, amikor a VDI[23] 2860 szamu
iranyelve[24] ugy hatarozta meg az ipari robotot, mint: ,, /Az ipari robot] univerzalisan allithato
tobbtengelyii mozgo automata, melynek mozgas-egymasutanisaga (utak és szogek) szabadon —
mechanikus beavatkozas nélkiil programozhato és adott esetben szenzorral vezetett,
megfogoval, szerszammal vagy mas gyartoeszkozzel felszerelheto, anyagkezelési és
technologiai feladatra felhasznalhato. ”[25] E definicio értelmezéséhez azonban tisztaznunk
kell az automata fogalmat is. ,, Automatan egy olyan absztrakt rendszert kell érteni, mely egy
diszkrétnek képzelt idoskala idopillanataiban érkezett ingerek hatdsara ezen idopillanatokban
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valasszal reagal, mikozben belsé dllapotat megadott szabalyok szerint valtoztatia a kiilsé
ingerek hatasara. Az ingerekre adott valasz fiigg mind az ingerektol mind pedig a pillanatnyi
belso allapottol. Ebben az értelemben tehdt nemcsak a gépek, hanem barmiféle él6 vagy
élettelen objektumok tekinthetok automatanak, ha ezen séma szerint vizsgaljuk oket, azaz
ilyenfajta miikédést tulajdonitunk nekik. ”’[26] Az automata fogalma nem csak azért fontos, mert
nélkiile az ipari robot fogalma nem értelmezheto.

Roviden visszakanyarodva a jogelmélethez, a jogi norma harmas szerkezeti jellege
(diszpozicid-hipotézis-szankcid)[27] gyakran olyan helyzetet teremt — kiilondsen a kogens
szabalyok terén — ahol a jogalkalmaz6 ember is kvazi automataként mitkodik. Ha a jogszabaly
altal absztrakt modon megfogalmazott €lethelyzet, mint feltétel eldall, az altala cselekvésre
kotelezett jogalkalmazénak nincsen mas valasztdsa, a meghatarozott intézkedést kell
végrehajtania. Ez fokozottan igaz, ha az intézkedés valamely alapjog korlatozasaval jar, hiszen
azokat csak torvényes feltételek fennallasa esetén, szigort eljarasrend szerint szabad korlatozni.
Igy példaul az elfogas soran, ahol a torvény szerinti esetekben azt, akire a feltételek igazak,
bizonyos esetekben el kell fogni, mérlegelés nélkiil.[28] Pont ezért ez a legmegfelelébb jogi
helyzet az alapkérdés vizsgélatéra.

A robot definidlasara visszatérve, az ipari robot fenti fogalma mellett tobb, altalanosabb
meghatarozas is létezik. Az egyik szerint a robot egy elektromechanikai szerkezet, amely
elozetes programozas alapjan képes kiilonbozé feladatok végrehajtasara.[29] Ezt a fogalmat
mindenképp sziikséges kiegésziteni annyival, hogy eldzetes programozas alatt a felhasznéloi
(4jra) programozhatdsagot és az 6nalld tanulasi képességet biztositd megoldasokat is érteni
kell. Jelen tanulmanyban példaul nem tekintjiik robotnak azokat a manipulatorokat és dronokat,
amelyek eldreprogramozas (pl. betanitds) vagy taviranyitas révén vezérelnek, azon egyszeri
oknal fogva, hogy a tanulmany témajaul sz6l6 dilemma esetiikben nem 4ll fenn, ugyanis a
dontéseket az operator hozza meg helyettiik illetve csak egy elére programozott mozgassort
végeznek, alternativa nélkiil.

A fenti fogalomnal részletesebb, a VDI ipari robotfogalménal azonban altalanosabb az
ISO[30] 8373:2012 szamu szabvanyban talalhatdo robotfogalom: Két vagy tobb tengelyen
mozgo programozhato, onallo, mozgato mechanizmus, amely kérnyezetében meghatarozott
feladatokat végez.[31] Altaldnossaga ellenére e fogalom eléggé lényegre toré ahhoz, hogy a
jOvoben a robot egységes, tudomanyosan elfogadott fogalméva valjon, ugyanakkor a tanulmany
soran mégis a sokkal bonyolultabb és hivatalos magyar szovegével nehezen megjegyezhetd, am
jogi erdvel bird fogalmat kell hasznalnunk. Ez pedig nem mas, mint az Eurdpai Unio altal a
kettés felhaszndldsu termékek kivitelének korlatozasara kiadott rendeletében szerepld
meghatarozas. Mentségére legyen mondva, az ISO szabvany kiadasa eldtt keriilt
megszovegezésre. A definidlason feliil terjedelmes kortiilirast is tartalmaz, nyilvanvaloan azzal
a szandékkal, nehogy a tiltd szabaly megkeriilésével ekvivalens technologia keriiljon kivitelre,
ennek eredménye azonban egy terjedelmes, nehezen értelmezhetd fogalom lett. Mindenek
ellenére eddig ez az egyetlen robotfogalom, amely az Eurdpai Unidban, igy hazankban is jogi
erével bir, raadasul nemzeti torvényekkel szemben is elsdbbséget élvez. Ime:

,Robot: olyan manipulacios mechanizmus, amely lehet folyamatos miikodésti vagy pontrol
pontra mozgathatd manipulacios mechanizmus, €s szenzorokat is alkalmazhat, és rendelkezik
az alabbi jellemzék mindegyikével:

1. tobbfunkcios;

2. képes anyagok, részegységek, szerszamok ¢€s kiilonleges eszk6zok beallitdsara vagy
orientalasara, haromdimenzios térben torténd valtoztathatd mozgasok révén;

3. harom vagy tobb zart vagy nyitott hurkos szervoeszkozt foglal magaban, amelyek
1éptetd motorokat is tartalmazhatnak; és
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4. a "felhaszndlo altal programozhatd" tanit/visszajatszik modszerrel vagy elektronikus
szamitogéppel, amely lehet programozhatd logikai kontroller, azaz mechanikai
beavatkozas nélkiili.

5. N.B.: A fenti meghatarozas nem foglalja magaban az aldbbi eszkdzoket:

a) Olyan manipulaciés mechanizmusok, amelyeket csak kézzel vagy tavoperatorral
lehet iranyitani.

b) Allandé sorozati manipulaciés mechanizmusok, amelyek mechanikusan
rogzitett programozott mozgasok szerint miikodd automatizalt mozg6 eszkozok.
A programot mechanikusan korlatozzak a rogzitett, de allithato iitk6zok, pl.
csapok vagy biitykok. A mozgasok sorrendje ¢és a palyak vagy szogek
megvalasztdsa mechanikai, elektronikus vagy elektromos 1Uton nem
valtoztathato, illetve nem is cserélheto.

C) Mechanikai vezérlésii, valtoztathaté sorrendi manipulaciéos mechanizmusok,
amelyek a mechanikusan rogzitett programozott mozgasok szerint miikodo
automatikus mozgd eszkozok. A programot mechanikusan korlatozzak a
rogzitett, de allithato iitk6zok, pl. csapok vagy blitykok. A mozgasok sorozata és
a palydk vagy szogek megvalasztisa a rogzitett programséman beliil
valtoztathatd. A programséma valtoztatdsa vagy modositisa (pl. a csapok
atallitasa vagy a biitykok cseréje) egy vagy tobb mozgasi tengelyen csak
mechanikai miiveletek révén torténik.

d) Nem szervo vezérlésli, sorrend manipulaciés mechanizmusok, amelyek
mechanikusan régzitett, programozott mozgasok szerint miikod6é automatizalt
mozgod eszkozok. A program valtoztathato, de a folyamat csak a mechanikusan
rogzitett elektromos binaris eszkozrdl vagy allithato titk6zokrdl kapott binaris
jel hatasara halad tovabb.

e) Descartes-féle koordinata manipulator rendszerként definialt rakododaruk,
amelyeket fliggdleges elhelyezett tarolo rekeszek integralt részeként alakitottak
ki, és e rekeszek tartalmanak tarolds és kirakodas céljabol torténd elérésére
szolgalnak.”[32]

A fenti definiciokbol az a kovetkeztetés vonhato le, hogy a robot nagysigrendekkel
Osszetettebb, mint egy kozlekedési lampa, ugyanakkor az emberi (jogi) elhatarozas
végrehajtasa szempontjabol alanyként attdél semmiben sem kiilonbozik, ugyanolyan eszkoze
annak, pusztan tobb €s Gsszetettebb feladatok megoldésara is képessé tehetd. Ebbol adodik az
is, hogy egy olyan roboton, amely képes egy elfogas végrehajtasara olyan eszkozt értiink, amely
az elfogassal adodo 6sszes munkat, a kényszeritéstdl a szallitason at az adminisztracioig, képes
elvégezni. Itt kovetkezik az wjabb kérdés, ami egyszerliségében maga a bonyodalom:
Lehetséges ez?

TECHNIKAI MEGVALOSITAS

Egy renddrhatésagi jogkorrel felhatalmazott robottol elvarhatjuk, hogy legalébbis elérje egy
emberi jogalkalmazd képességeit, képes legyen 6nallo eljardsra, a megfigyelés, azonositas,
interakcid, kényszerités nagy hatdsfokt végrehajtasara. A robot helyes miikodéséhez igy
szlikséges nagy mennyiségii €s részletességii, kiillonb6zd spektrumokban iizemeld miiszer, az
azok altal biztositott adatok analizaldsara alkalmas feldolgozoegység, az analizalt adatok
alapjan a gyantisnak mindsitett, korozott, vagy éppen jogsértd viselkedést folytatd személyek
kornyezettdl valo elkiilonitése, adatbdzis alapjan azonositasa, a helyes eljaras kivalasztasa és
sikeres végrehajtasa.

Habar a teljes funkcionalitassal rendelkez6, tokéletes robotrenddr jelenleg tavoli jovonek
tlinhet, a hozza vezetd 1épések tisztan lathatdak. Az elsd feladat a human jogalkalmaz6 szaméara
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olyan technika biztositasa, melyet csupan hordozni és feliigyelni kell. Amit mar most is
megtehetiink, hogy a jaréroket kamerakkal, mikrofonokkal latjuk el, miszeres arzenaljukat
infras és 1ézeres eszkozokkel egészitjiik ki, az adatokat pedig valamely szamitogépen, példaul
okostelefonon rogzitjiik, mely azonnal el is kezdi az elemzést és kiértékelést. Létezd technika
a digitalis arc- és hangfelismerés, melyeket hasznalva kelléen finom miszerekkel akér nagy
tavolsagboal is lehetséges érdeklddésre szamot tartd személyeket kivalasztani, a gyantisnak tind
vagy jogsértoként tetten ért személy teljes biometrikus azonositasahoz pedig alkalmazhatd
ultrahangos ujjlenyomat-letapogatd vagy példaul retinaszkenner. Az azonositas terén jelentds
mennyiségli tapasztalatot eredményeznek a vildg legforgalmasabb repiilSterein iizembe
helyezett automata hataratléptetd rendszerek, melynek eredményeként a személyazonositasi
technologidk naprdl napra pontosabbak.

Maisodik feladat annak biztositasa, hogy a miiszerek altal szolgaltatott adatokat a helyszinen
¢s valos idében, automatikusan kielemezziik, human beavatkozas nélkiill egyértelmiien
eldonthetd legyen, folyamatban van-e jogsértés, sziikséges-e kdzbeavatkozés, eljarads. Ehhez
sziikséges egy nagy teljesitményii, hordozhat6 szamitégép €s azon futtatott szakértdi rendszer,
mesterséges intelligencia. A fennalld helyzet pontos elemzése és azonositdsa utan a kapcsolodo
adatbazisbol egyértelmiien kivalaszthatd, milyen intézkedést kell foganatositani. Ennél a
pontnal a felszerelést hordozod hivatalos személy vallardl mar a mérlegelés és feleldsség terhét
is levettiik, egyetlen megmaradt feladata nem mas, mint részvétel az intézkedés szakszert
végrehajtasaban.

[gy harmadik és egyben utolsé feladatunk nem maés, mint egy olyan robottest megalkotasa
¢s lizemeltetése, mely képes a miszereit és kozponti szdmitégépét hordozni, majd az
automatizalt dontés utan az eldirt kényszeritést végrehajtani.

A miiszerezettség kérdése a legegyszeriibb, minden emlitett technika létezik, ezek napi
alkalmazasa egyszerllen azért nem tortént még meg, mert a miszerek mérete,
energiasziikséglete és ara még nem all aranyban sziikségességiikkel és hasznossagukkal, am a
technikai fejlodés €s miniatiirizacio megallithatatlan, igy kényszertien el fogunk érkezni egy
olyan hatarponthoz, amikor mar egyszeriibb és olcsobb egy ingzsebnyi eszkdzbe belezstfolni
egy jelenleg csucstechnikds megfigyeld furgon tartalmat €s igy megspdrolni akar egyetlen tanti
beidézését.

Az alkalmas robottest megalkotasaban igéretes fejlesztések zajlanak, jelenleg a DARPA [33]
versenyeztet kiillonbozé kutatocsapatokat, feladatuk egy titanbol, acélbol és aluminiumbol
alkotott, emberszerii robottest vezérldszoftverének kifejlesztése.[34] Példaul az Atlas 1épegetd
robot, felépitése alkalmassa teszi guggolasra, maszasra, 1épcsén futdsra, ugrasra. A fejlesztés
végén a robot alkalmas lesz radioaktiv romok koziil embereket menteni, ahonnan mar csak
egyetlen apr6d 1€pés egy ellendlldst tanusitd blindzé iildozése, foldre kényszeritése és
megbilincselése.

Legnehezebben kivitelezhetd feladatunk tehat az, hogy miutdn megalkottuk az idedlis
robottestet, mely strapabird, emberfeletti érzékszervekkel rendelkezik €s mozgésat hibatlan
gyari szoftverek vezérlik, azaz idealizalt robotrenddriink fizikai valgjaban megfelel minden
elvarasnak, ebbdl a szempontbol sikeresen helyettesit, s6t lepipal minden humdén rendort,
megadjuk azt, ami ezt a testet uralja, az agyat, a kozponti szamitogépet, a mesterséges
intelligenciat, melyet a tovabbiakban MI-nek neveziink. Egy rendvédelmi palyat valaszto
személy kiképzésben részesiil, munkdja sordn tapasztal, tanul és fejlédik, dontései soran
tamaszkodik korabbi élményeire, tanulmanyaira. Egy rendvédelmi feladatra szant robot csak
kevésben hasonlit, és nagyon sokban kiilonbdzik egy természetes személyt6l. Egy ujonc
robotbol hidnyzik 20 év élettapasztalat, erkoles és moral, szokasok és normak. Nincs intuicio,
sejtés, asszociativ megértés, definidlni kell a magyarézatot magyardz6 magyarazat minden aprd
elemét. Empatids érzéke nulla, kognitiv és predikcios képességei nem léteznek. Nincs esélye
észrevenni, ha valaki hazudik, szimulal, tettet.
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Ugyanakkor nagy szerencsénkre az 0jsziilott robot problémajat elég egyszer elszenvedni.
Helyzetfelismeréshez részben atemelhetéek a kiilonbozé biztonsagtechnikai szoftverek,
melyek képesek targyak, tiizek ¢és fiist azonositdsara, elemzésére, litkdzésgatld radarok,
automata kapuk, forgalomiranyit6 rendszerek szoftverfejlesztésében gyiijtott tapasztalatok és
eredmények alapjan objektummodellezéssel megalkothaté egy részletes és kiterjedt fogalomtar,
mely segitségével az MI nem csupan érzékeli, de nagymértékben érti is az 6t koriilvevo
kornyezetet, nem csupan elszenveddje, de aktiv formaldja is lehet az eseményeknek. Az MI
nem felejt, valaha megszerzett tudasat képes barmikor, azonnal, hibatlanul el6hivni. Amit egy
robotnak sikeresen megtanitunk, azt a tobbi robot is azonnal és teljes mértékben elsajatitja egy
kozponti adatbazison keresztiil, ami hibat egy robot elkdvet, azt a kovetkez6 masodpercben mar
egyetlen masik sem fogja. Gyakorlatilag tehat egyetlen robotot kell megalkotnunk,
kiképezniink ¢és letesztelniink majd rendszeresen képezniink ahhoz, hogy barmilyen
mennyis€gli robotot ugyanazzal a tudassal lassunk el. Ez a multiplikdcios képesség hihetetlen
rugalmassagot és alkalmazkodasi készséget képes biztositani még egy olyan nagy szervezetnek
is, mint a renddrség.

A rendvédelmi MI és annak képzése leginkabb ugy képzelhetd el, hogy a vald vilagot
belathatoan részletes és az érthetdséghez kelloképpen aprd elemekre modellezziik le, szamtalan
példan keresztiil megtanitjuk az MI-t kategorizalni, az ellen6rzd kérdések soran lelt
ellentmondasokat figyelembe véve gondosan finomitjuk a modellt. Egy kérdéses szituacio
pontos azonositasdhoz priorizéljuk a bejové paraméterek fontossagat, hatasat, a kiilonb6zo
dontések kimeneteinek josagat, heurisztikus mintaillesztéssel keressiik a jelenlegihez leginkabb
hasonlitd, az adatbdzisban mar szerepld esetet, attdl kiilonbozd dontés esetén pedig Uj
kategoriaval bovitjiik az adatbéazist. Habar Godel (elsd) nemteljességi tétele alapjan nincs
esélyiink tokéletes MI-t kinevelni,[35] nem készithetjiik fel minden, csak kellden sok esetre,
hatékonysaga minden egyes esettel javul, minden jogszabalyi valtozasra azonnal és tokéletesen
reagal, mindig és mindenki pontosan tudhatja, adott helyzetben mire szamithat a robot részérdl.
A robotot nem lehet megvesztegetni, provokalni, megfélemliteni, lefegyverezni, zsarolni, nem
megy szabadsagra, nyugdijba, nem farad el, dontéseit nem befolydsolja szeszély, hangulat,
megbizhatosagat nem sziikséges megkérddjelezni.

LEGFONTOSABB PROBLEMAK

Mint lathato, sem a jogi alkalmazhatdsag, sem a technikai megvaldsitas nem lehetetlen, csupan
1d6 és erdforras raforditdsdnak kérdése. Ugyanakkor elkeriilhetetleniil sziikséges eldre
azonositani azokat a buktatokat, amelyekre kiemelt figyelmet kell forditani mar a fejlesztés
elején.

Elséként le kell szogezniink, hogy a robotnak tudnia kell ugyanazt, amit — ideélis esetben —
az elfogas soran, minden renddr biztositani tud, azaz garantalni, hogy:

— amegfeleld személyt,
— csak a torvényes feltételek fennallasa esetén,
— aranyos erdt alkalmazva fogja el.

Persze — Godel elsé nemteljességi tételére visszautalva — ennek szaz szazalékos biztositasa
lehetetlen, de ugyanakkor ez a szam megkozelithetd. A valodi kérdés az, képesek-e ezen a
terlileten a robotok ugyantigy vagy jobban teljesiteni, mint a rendérok, nagyobb garanciat
jelent-e a torvényes és tisztességes elbanasra, ha az elfogasban robotot is alkalmaznak. A
kutatds soran itt objektiv célszamokat is képesek vagyunk meghatarozni akkor, ha tudjuk,
milyen ardnyban intézkednek ,,hibasan” a hus-vér rendérok. Ehhez a Fiiggetlen Rendvédelmi
Panasztestiilet egymast kovetd harom évben késziilt beszamoloéit dolgoztuk fel, azért valasztva
ezt az iddintervallumot, mert 2008 el6tt még erdteljesen befolydsoltak a mutatokat a 2006-0s
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események, a 2010 utani ligyek pedig nincsenek mind lezarva, tobb ligyben még nincs jogerds
birosagi dontés. A Filiggetlen Rendészeti Panasztestiilet beszamolodja szerint:
— 2008. évben elfogas ¢és eldallitas miatt 40 panasz érkezett, ebbdl 30 esetben
megallapitottak az alapjogsértést.[36]
— 2009. évben elfogas és eldallitas miatt 80 panasz érkezett, ebbdl 36 esetben tortént
alapjogsértés.[37]
— 2010. évben elfogas ¢és eldallitas miatt 201 panasz érkezett, 21 esetben allapitottak
meg, hogy a panasz alapos.[38]

Ha figyelembe vessziik a napi atlagban 350 eldallitast és csak ezt vetitjiik az alapjogsérelmek
aranyara, akkor azt mondhatjuk, a rend6rok az intézkedéseik 99,98 szazalékat megfelelden
hajtjak végre, azaz a fentebb felsorolt feltételek teljesiilnek. Ez az a célszam, amit a robotoknak
is stabilan nyujtaniuk kell, azzal egyiitt, hogy mivel szandékunk szerint a robotok minden
intézkedést kép- és hangfelvétellel dokumentdlnak majd, e téren a magasra becsiilt latencia
minden bizonnyal csékkenni fog.

Egy ilyen eredményt csak megfeleld megoldasok alkalmazasaval lehet egy robotnal elérni,
ilyenek példaul:

— A nagy biztonsagu berendezéseknél alkalmazott megoldasok (pl. szavaztatés) atvétele.
Megfelelden hitelesitett programozas.
Szigorti mindségbiztositasi rendszer.
Nagyfoku tizembiztonsag (safety and security).
Hatékony tanulasi képesség.
Ember-robot jar6rpar.

A fentiek koziil a legnagyobb kihivast az utolso két pont jelenti. Hiszen az elsé négy pontban
—els6sorban a vastti és a 1égi kozlekedés biztonsaga teriiletén — mar szamos eredmény sziiletett.
Biztonsagi berendezéseknél szamos publikacio talalhatdé ugy a logikai (programozasi) [39]
kérdésekre, mint a technikai megoldasokra [40] és gyakorlati tapasztalataikra [41]
vonatkozoan. Mindségbiztositasi rendszer tekintetében természetesen kiindulasi alap kell, hogy
legyen az ISO 8373 és 10218 szabvanyok illetve az ISO 9000 szabvanycsomag alkalmazasa,
azokon a teriileteken pedig ahol még nincsenek nemzeti szabvanyok, mint példaul a szoftver-
mindségbiztositasnal, ott a kialakult szakmai szabalyokat kell figyelembe venni,[42] illetve
sziikség esetén 0 szabvanyokat kidolgozni és benyujtani. Az lizembiztonsag teriiletén pedig
szintén szamos kotelez6 szabvany van érvényben [43] melyek alkalmazasa alol csak indokolt
esetben ajanlatos — ugyanakkor sziikséges - felmenteni az elfogas végrehajtasara szant
robotokat, illetve nagy valoszinliséggel ezen a teriileten is néhany Uj szabvany kidolgozasa is
sziikséges ahhoz, hogy az eszk6zok rendszerbe allithatdak legyenek. Elérkeztiink a két utolso
ponthoz, amelyekrdl egyébként a technikai megvaldsitas sordn mar szot ejtettiink, hatékony
tanuldsi képességhez és az ember-robot jarérparhoz. Az MI tanuldsi képességeinek
kialakitasara vonatkozoan mar viszonylag kiforrott elméleti alapok dallnak rendelkezésre,
melyek koszonhetden szamos tanuldsi modellt 6tvozhetiink, bar néhanyakat, mint példaul az
MI |, kisérletezésén” alapuldé megerdsitéses tanuldsi modszert csak szigora korlatok kozott
szabad alkalmazni ezen a teriileten.[44] Sokkal komolyabb kihivas, egyben lehetdség az ember-
robot jarérpar alkalmazasa, mely soran az a robot gyakorlatilag ugy viselkedik, mint egy
elnylihetetlen, besz¢€16 szolgalati kutya, engedelmesen kdveti a jarérvezetdt (gazdat), kiterjeszti
érzékelését és tudasat, figyelmezteti, segiti €s védelmezi, mikézben folyamatosan tanul.
Jelenleg egy robot elfogésra torténd alkalmazasat pontosan ebben a szerepkorben szandékozzuk
megvalositani, tovabblépés szerintiink csak e 1épcsé elérése utan lehetséges — amennyiben
szlikséges.
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OSSZEGZES

A tanulmanyban leirtakat 6sszegezve tehat megallapithato:

— jelenleg robot 6nalldan elfogas intézkedést Magyarorszagon nem alkalmazhat, mert az
elfogés intézkedések foganatositasara a rendvédelmi szervek hivatalos személyei
jogosultak, de eszkdzként torténd alkalmazasat a renddérségi torvény lehetdve teszi,

— arobotot 6nallo elfogas végrehajtasara feljogositani a robotot alkalmazo rendvédelmi
szerv tevékenységét szabalyozd torvényben kell, az Alaptérvényt moddositani nem
sziikséges,

— Onmagaban jogdogmatikai akadalya a robot elfogésra torténd alkalmazasanak nincs,
mar szamos példa miikddik hazdnkban és a vilagon arra, hogy személyes szabadsagot
korlatoz6 hatasu tevékenységét valamely gép vagy berendezés fejtsen ki, akar emberi
beavatkozas nélkiil is,

— a technikai megvaldsitas tobb 1épcsdben lehetséges, elsoként segédeszkdzként, majd
jarortarsként lesznek alkalmazhatoak a robotok, végiil, ha sziikséges, akkor az 6nallo
intézkedési képesség is megvalosithatd, szigoru biztonsagi ¢és mindségi
kovetelmények mellett.
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